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MOTIVACION

Una de las tareas mas creativas y enriquecedoras para el hombre es la actividad investigadora. EI dominio
y la solucion de un problema cientifico nuevo, representan un reto que es posible conseguir mediante el
estudio y conocimiento exhaustivo del mismo. El avance en el conocimiento representa en si una
justificacion de la labor investigadora. En nuestro campo de actuacion, las Ciencias y la Ingenieria,
debemos ser mas ambiciosos: es importante asegurar que el conocimiento cientifico de calidad se traduzca
en avances tecnoldgicos y que éstos alcanzan a la sociedad. Ambos objetivos no deben ser vistos como
contradictorios o contrapuestos. Es mas, la aplicacion practica del conocimiento cientifico lo contrasta,
complementa y le da un caracter social que, también, plenamente justifica la labor investigadora.

En definitiva, el objetivo y motivacion de mi labor investigadora es, por una parte, la obtencion de un
conocimiento cientifico de calidad y su difusién en medios de prestigio reconocido por la comunidad
cientifica, y por otra parte, la traduccidn de este conocimiento en avances tecnoldgicos con aplicacién a la
resolucion de problemas que tiene planteados la sociedad.

En el caso del aspirante, esta aproximacion se plasma en el rea de la neurorehabilitacion, que es un area
de investigacion intrinsecamente multidisciplinar que combina metodologias de la ingenieria y la medicina
en la asistencia de personas mayores y discapacitados, una poblacién creciente con unas necesidades
especiales dentro de la sociedad europea.

RESUMEN ACTIVIDAD INVESTIGADORA

Eduardo Rocon de Lima nacié en Vitoria, Brasil (1979) . Se gradu6 en Ingenieria Eléctrica en la
Universidade Federal do Espirito Santo (UFES) en 2001. Desde 1999 hasta 2000 trabajé como
investigador asociado en el Laboratorio de Automacgao Inteligente y disfruté una beca de CNPq en UFES
. Posteriormente se trasladé a Espafia para perseguir un doctorado en Ingenieria Industrial por la
Universidad Politécnica de Madrid, bajo la tutela del profesor A. Barrientos y del Prof. JL Pons. Su tesis
doctoral (2006), por la que fue galardonado con el Premio Georges Giralt PhD a la mejor tesis de robética
de Europa(2008), se ha centrado en el desarrollo de un exoesqueleto robético de rehabilitacion para la
validacién de estrategias de control para la supresion del temblor en los miembros superiores. Dr. Rocon
continud su trabajo en la supresién del temblor mediantes el desarrollo y la aplicacion de tecnologias
neuroprotésicass y neurorobodticas a través de un contrato post- doctoral (2006-2009). En 2009, el Dr.
Rocon fue galardonado con un contrato Ramén y Cajal para continuar el desarrollo de sus actividades
(RyC es el contrato postdoc mas competitivo y prestigioso de Espafia). A la edad de 30, Dr. Rocon
consigui6 un puesto de Cientifico titular (2010 - 2017) en el Centro de Automatica y Robética del CSIC (la
media de edad para la obtencion de este puesto en el CSIC es de alrededor de 39 afios). Recientemente
ha sido promovido al puesto de Investigador Cientifico también en el Centro de Automatica y Robdtica del
CSIC (2017-presente). Su trayectoria investigadora del ha sido galardona por la Real Academia de
Ingenieria con el prestigioso premio Juan Lopez de Pefialver. Asimismo, el CSIC acaba de reconocer
al Dr. Rocon como una Baza de la investigacion madrilefia (http://www.d-madrid.csic.es/)

El caracter multidisciplinar de la investigacion llevada a cabo por el candidato ha permitido la realizacion
de aportaciones en diferentes areas cientificas. La calidad cientifica de estas aportaciones se ve reflejada
por las publicaciones asociadas al trabajo y las citas derivadas del mismo (http://g00.gl/xeSSK). En
numeros, el trabajo desarrollado ha generado més de 170 contribuciones cientificas, 1 libro completo, 12
capitulos de libro, mas de 60 participaciones en congresos internacionales, mas de 30 participaciones en
congresos nacionales, 5 publicaciones en revistas de divulgacion cientifica y 8 patentes (2 de ellas
transferidas y acctualemte en explotacion comercial). Hasta la fecha de la elaboracién de este documento
las publicaciones del candidato habian sido citadas en mas de 3.500 trabajos cientificos’, véase la Tabla
|, otorgéndole al candidato un factor-h de 30. Es importante resaltar que el factor de impacto de las revistas
que publica sus trabajos y las citas al trabajo del candidato ha ido aumentando con los afios (grafico abajo),
lo que demuestra la calidad de la linea de investigacion que lidera.

" Fuente: Google Scholar - http://goo.glixeSSK (Fecha consulta: 06 de Marzo de 2017)
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Entre todas sus contribuciones, el candidato quisiera destacar las 10 siguientes para definir su actividad investigadora. Los
articulos seleccionados ilustran las siguientes caracteristicas de la carrera del candidato:

Multidisciplinaridad, los articulos y la variedad de revistas en las que se ha publicado el trabajo del
candidato ilustran que su area de investigacion combina exitosamente metodologias de la ingenieria
y la neurociencia, con el objetivo de disefiar soluciones basadas en las tecnologias fisicas a
problemas asociados con limitaciones y disfunciones motoras,

Los articulos demuestran la evolucion de las lineas de investigacion del candidato, del disefio de
soluciones puramente robdticas al disefio de soluciones tecnolégicas mas integradas con el cuerpo
humano. Este camino ilustra la linea de evolucion de las tecnologias fisicas en el campo emergente
de la neurorehabilitacion. Cabe destacar que el desarrollo de estas lineas le ha hecho recientemente
merecedor (Noviembre 2013) del premio Juan Lépez de Pefialver de la Real Academia de Ingenieria
de Espafia.

Las contribuciones del candidato fueron cruciales para el desarrollo de esos trabajos. Asi, en los
trabajos mas antiguos el candidato fue el responsable directo del desarrollo de las soluciones en el
marco de su tesis doctoral, mientras que en las més recientes se ha centrado en la conceptualizacién,
desarrollo y coordinacion de la actividad investigadora que dio lugar a las publicaciones y a la creacion
(en 2014) del grupo de investigacion Grupo de Ingenieria Neural y Cognitiva, gNec (http:/g-nec.com)
que lidera, labores propias de la escala de Investigador Cientifico del CSIC, que el candidato ha
venido desarrollando ya de facto en los ultimos afios.

La siguiente figura ilustra de manera grafica los principales hitos alcanzados durante mi carrera
investigadora:
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1. Exoskeleton in Rehabillitation Robotics. Tremor suppression

AUTORES/AS (p.o. de firma): E. Rocon, J.L. Pons

REF: Vol. 69, 138 paginas., ISBN: 978-3-642-17658-6, Editora Springer (serie STAR), Editor Bruno Siciliano. DOI:10.1007/978-
3-642-17659-3, 15 de Enero de 2011.

ASPECTOS MAS DESTACADOS:  La publicacion de este libro se realiza por invitacion de la editorial Springer tras ganar el

premio "Georges Giralt PhD Award" a la mejor tesis de robética de Europa publicada en el afio de 2006. El libro se centraen la

tesis doctoral del candidato y presenta una revisién del estado del arte actual de la robédtica de rehabilitacién, ilustrando la

aplicacion practica de los aspectos tedricos en la descripcidn del disefio de un exoesqueleto de miembro superior para la

supresion del temblor. El libro fue publicado en la serie STAR de Springer, que recoge las aportaciones mas importantes en el

campo de la robgtica a nivel mundial. Se han vendido mas de 250 ejemplares segun el Ultimo informe enviado por Springer a

finales de 2012.

2. Design and Validation of a Rehabilitation Robotic Exoskeleton for Tremor Assessment and Suppression
AUTORES/AS (p.o. de firma): E. Rocon, J.M. Belda-Lois, A.F. Ruiz, M. Manto, J.C. Moreno, J.L. Pons

REF.: [EEE Transactions on Neural Systems and Rehabilitation Engineering, 15-3, pp. 367-378, 2007.

ASPECTOS MAS DESTACADOS: [Factor de impacto: 3.255, Q1] Este articulo recoge gran parte de las aportaciones de la tesis
doctoral del candidato en el campo de la robética de rehabilitacion y describe el desarrollo y la validacion del exoesqueleto




WOTAS, principal desarrollo en su tesis. El desarrollo de WOTAS comenzé con la traduccidn de las necesidades de los usuarios
en una serie de criterios de disefio y, culminé con la conceptualizacion e implementacién de nuevos métodos para la supresion
del temblor mediante el exoesqueleto robético. Durante este trabajo el candidato entendi6 la importancia de involucrar al usuario
final (paciente o personal clinico) en el disefio de las soluciones tecnolégicas en el &mbito de la neurorehabilitacion. La validacion
final, en 10 pacientes con diferentes tipos de temblor, demostrd la eficacia del dispositivo en la supresion del temblor. El articulo
fue publicado en un nimero especial de la revista nimero uno en el ranking de revista de robética de rehabilitacién. Hasta la
fecha, ha sido citado en cerca de 200 publicaciones cientificas!, lo que indica la calidad y relevancia del trabajo desarrollado.
El candidato es el primer autor del articulo y principal artifice de las contribuciones del mismo, lo que le llevo a ser galardonado
con el premio IEEE EMBEC Scientific Award en su edicién de 2008. El galardén lee "This prize is funded by the EMBEC
organization and awarded on occasion of the EMBEC conferences to young scientists in recognition of a distinguished publication
that has appeared in an international journal". Destacar ademas que es el premio de una de las principales sociedades
biomédicas del mundo, lo que demuestra la multidisciplinaridad de la investigacion liderada por el candidato.

3. Altered Functional Connectivity in Essential Tremor: A Resting-State fMRI Study

AUTORES/AS (p.o. de firma): Julién Benito-Ledn, Elan D Louis, Juan Pablo Romero, Juan Antonio Herndndez-Tamames, Eva
Manzanedo, Juan Alvarez-Linera, Félix Bermejo-Pareja, Ignacio Posada, Eduardo Rocon

REF.: Medicine (Baltimore). 94, €1936, DOI: 10.1097/MD.0000000000001936, 2015.

ASPECTOS MAS DESTACADOS: [Factor de impacto: 5.723, Q1]. Este articulo describe un estudio neurocientifico liderado por
el candidato que intenta identificar como las patologias que generan temblor afectan a las estructuras cerebrales y sus
conexiones. Este trabajo fue liderado por el candidato con la colaboracién de dos de los principales expertos mundiales en
trastornos del movimiento (Dr. Julidn Benito-Ledn, Hospital 12 de Otubre y Dr. Elan Louis, Yale University). Para ello hemos
colaborado con instituciones nacionales e internacionales (Yale University) y ha resultado en una publicacién en una revista
médica de alto factor de impacto, lo que demuestra de forma fehaciente que la investigacion promovida y coordenada por el
candidato es capaz de aportar conocimiento a diferentes campos de la ciencia. Ademas, este trabajo ilustra la independencia
cientifica del candidato.

4. A Neuroprosthesis for Tremor Management through the Control of Muscle Co-contraction

AUTORES/AS (p.o. de firma): J.A. Gallego, E. Rocon, J.M. Belda-Lois, J.L. Pons

REF.: Journal of NeuroEngineering and Rehabilitation, 10(1), 36. DOI:10.1186/1743-0003-10-36, 2013.

ASPECTOS MAS DESTACADOS: [Factor de impacto: 2.567] JNER esté posicionado en primer cuartil del campo de robdtica
de rehabilitacién. Este trabajo es la continuacion de la linea iniciada por el candidato durante su tesis doctoral, y describe el
trabajo desarrollado por el Dr. J.A. Gallego para el desarrollo y validacion de una neuroprotesis de supresion del temblor. La
contribucién del candidato en este estudio fue la coordinacién de las distintas actividades y la direccién de la tesis doctoral de
J.A. Gallego. Las primeras incluyen el desarrollo de la plataforma, el disefio del protocolo experimental, y la elaboracién del
articulo. Durante este trabajo, el candidato profundizé en su conocimiento sobre neurorehabilitacion, y ganado experiencia en
Estimulacién Eléctrica Funcional y en el desarrollo de soluciones neuroprotésicas. De hecho, en la actualidad, el candidato
dirige otra tesis doctoral en este &mbito (“Control muscular selectivo mediante FES”, por D* A.D. Koutsou). La validacién final,
en 12 pacientes con diferentes tipos de temblor demostré que la neuroprotesis reduce de una forma significativa el temblor, al
50 % de su amplitud original. Una de las principales empresas de la UE en materia de ayudas técnicas, Ossur hd, se ha puesto
en contacto para establecer un ensayo clinico multicentro (involucrando cerca de 500 pacientes en 30-50 hospitales de todo el
mundo) para su futura explotaciéon comercial. Este trabajo recibié el premio al “Highest Potential Impact” en el 2012 [EEE EMBS
Unconference on Rehabilitation Robotics.

5. Online Tremor Suppression Using Electromyography and Low Level Electrical Stimulation

AUTORES (p.o. de firma): S. Dosen, S. Muceli, J. Dideriksen, J. Romero, E. Rocon, J. Pons, D. Farina

REF.: IEEE Trans. Neural Syst. Rehabil. Eng., vol. 23, no. 3, pp. 385-395, 2015.

ASPECTOS MAS DESTACADOS: [Factor de impacto: 3.255, Q1]. Este articulo demuestra los efectos de la estimulacion
aferente sobre el temblor. Esta investigacién se realizé en el marco del proyecto europeo (NeuroTREMOR, EU-ICT- FP7-ICT-
2011-7-287739) y se centra en el desarrollo y evaluacién de una neuroprétesis de supresion del temblor a través de estimulacion
aferente. Esta investigacion dio lugar a la patente presentada en el siguiente punto, que fue transferida a una empresa
americana.

6. Method and neuroprosthetic device for monitoring and suppression of pathological tremors through
neurostimulation of the afferent pathways

INVENTORES (p.o. de firma): E. Rocon, J. L. Pons, D. Farina, and S. Do3en

REF. PATENTE: US20140336722 A1, 2014.

ASPECTOS MAS DESTACADOS: Esta patente, en la que el investigador es el inventor principal, protege los resultados de la
investigacion realizada en el marco del proyecto europeo (NeuroTREMOR, EU-ICT- FP7-ICT-2011-7-287739), coordinado
cientificamente por el candidato, en el quese desarrollaron nuevas estrategias de supresion del temblor mediante la estimulacién
de las vias aferentes del cerebro, asi como nuevas metodologias para un diagnéstico més preciso de distintos tipos de temblor
mediante el desarrollo de nuevos marcadores fundamentados en medidas fisiolégicas. Esta patente fue licensiada para la
empresa CalaHealth, una empresa del grupo Verily (Google), en el afio 2016. CalaHealth tiene interés en generar un dispositivo
comercial basado en esta tecnologia y actualmente el candidato esta negocianto con ellos la financiacién de investigacién para
entender en mas detalles los mecanismos relacionados con la supresion del temblor patolégico.

7. Effects of alprazolam on the cortical activity and the tremor of patients with essential tremor
AUTORES/AS (p.o. de firma): J. Ibafiez, J. Gonzalez de la Aneja, J.A. Gallego, J.P. Romero, R.A. Saiz-Diaz, J. Benito-Ledn,
E. Rocon



REF.: PloS One, 9(3), €93159. doi:10.1371/journal.pone.0093159, 2014.

ASPECTOS MAS DESTACADOS: Factor de impacto: 3.730, Q1 [2012 JCR]. Este articulo ilustra el nuevo enfoque de la
actividad investigadora del candidato, centrada en la comprension de los procesos bioldgicos del ser humano como fuente
inspiradora para la creacién de nuevas soluciones tecnolégicas para las personas con discapacidad. El estudio, ideado por el
candidato, describe desde un punto de vista neurofisiologico el efecto de un farmaco sobre pacientes con temblor esencia. Esta
investigacion multidisciplinar, lideradas por el candidato, ha permitido entender mejor la patologia y proponer una nueva
aproximacion para la supresion del temblor. En la actualidad el candidato coordina un estudio de la viabilidad de esta técnica
para el diagnéstico diferencial de las patologias que generan temblor. Este estudio, desarrollado en el marco del proyecto
NeuroTREMOR, involucra a un grupo de alrededor de 100 pacientes y se plantea el marco del desarrollo de la maquina de
soporte al diagnéstico mencionada anteriormente. Destacar la importancia de este problema, porque en la actualidad el temblor
es la enfermedad neurolégica peor diagnosticada, lo que se ilustra mediante el hecho de que el 30-50% de las personas
diagnosticadas como temblor esencial padecen en realidad otra patologia. La consecuencia mas dramatica de este problema
es que la falta de diagnostico limita sobremanera la eficacia de los tratamientos, por lo que se espera que el sistema propuesto
constituya una mejora importante en la calidad de vida de numerosos pacientes.

8. Mechanical suppression of Essential tremor

AUTORES/AS (p.o. de firma): E. Rocon, M. Manto, J.L. Pons, S. Camut, J.M. Belda

REF.: The Cerebellum, 6-1, pp. 73-78, 207.

ASPECTOS MAS DESTACADOS: Factor de impacto: 2.429, Q1 [2015 JCR]. Este articulo describe la validacion clinica del
exoesqueleto WOTAS desarrollado en el marco de mi tesis. El articulo esta centrado en la definicidn del protocolo de validacion
clinica, asi como de métricas para su cuantificacion. La publicacion de este articulo demuestra que la técnica propuesta por los
autores ha sido aceptada por la comunidad médica y valida la viabilidad técnica de la supresion del temblor mediante la
aplicacion de cargas biomecamicas. La publicacidén de este articulo en una revista médica demuestra que la investigacion
realizada por los autores ha aportado conocimiento a diferentes campos de la ciencia.

9. Locomotor training through a novel robotic platform for gait rehabilitation in pediatric population
AUTORES/AS (p.o. de firma): C. Bayon, S. Lerma, O. Ramirez, J. |. Serrano, M. D. Del Castillo, R. Raya, J. M. Belda-Lois, I.
Martinez, E. Rocon
REF.: J. Neuroeng. Rehabil., vol. 13, no. 1, p. 98, 2016.
ASPECTOS MAS DESTACADOS: Factor de impacto: 2.419, Q1 [2015 JCRY]. Este articulo describe la validacion clinica de la
plataforma robédtica para la rehabilitacion de nifios con Parélisis Cerebral CPWalker. Esta plataforma fue desarrollada en el
marco de un proyecto del Plan Nacional de Investigacién liderado por el candidato. Este proyecto fue desarrollado en
colaboracién con el Hospital Nifio Jesus (hospital de referencia de Espafia en el tratamiento de la Paralisis Cerebral) y el Instituto
de Biomecanica de Valencia. La contribucion esta centrada en la validacion clinica de la plataforma, asi como de métricas para
su cuantificacién. La publicacion de este articulo demuestra la eficacia clinica de la rehabilitacion de esos nifios mediante la
plataforma robética desarrollada. Esta investigaciéon ha sigo galardona con el premio “Mejores Ideas” del periodico Diario
Médico. Actualmente, el candidato esté coordinando la validacion multicéntrica de este dispositivo. Para ello, se estan fabricando
nuevos prototipos para su validacién en el Rehabilitation Institute of Chicago (hospital n°1 del ranking entre los hospitales de
rehabilitacion de Estados Unidos) y en Brasil. Ambas instituciones estén financiando la construccion de los nuevos prototipos.

10. Wearable inertial mouse for children with physical and cognitive impairments

AUTORES/AS (p.o. de firma): R. Raya, J. O. Roa, R. Ceres, J. L. Pons, E. Rocon

REF.: Sensors Actuators A Phys., vol. 162, no. 2, pp. 248-259, 2010.
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with Cerebral Palsy

ENTIDAD FINANCIADORA: DPI2012-39133-C03-01 / Ministerio de Economia y Competitividad-MEC
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TiTULO: Application of an ambulatory powered exoskeleton in upper limb control and tremor
suppression
TIPO DE PARTICIPACION: Presentacion oral
CONGRESO: ESF-EMBO Symposium on Three-Dimensional Sensory and Motor Space. European
Science Foundation
PUBLICACION: Proceedings of Europen Science Foundation conference
LUGAR DE CELEBRACION: Barcelona, Espafia
ANO: 2005

CI28. AUTORES/AS: E. Rocon, A.F. Ruiz, J.L. Pons
TiTULO: Biomechanical modeling of the upper limb for orthotic tremor suppression
TIPO DE PARTICIPACION: Presentacion Oral
CONGRESO: 2004 International Symposium on Robotics and Automation, ISRA 2004.
PUBLICACION: Proceedings. Articulo seleccionado para publicacion en Applied Bionics and
Biomechanics, ver seccion publicaciones
LUGAR DE CELEBRACION: Querétaro, Méjico
ANO: 2004

CI29.AUTORES/AS: J.L. Pons, R. Ceres, L. Calderon, J.C. Moreno, E. Rocon, F.J. Brunetti
TITULO: Ten years of rehabilitation robotics at IAI-CSIC
TIPO DE PARTICIPACION: Presentacion Oral
CONGRESO: XIV Int. Conf. on Mechanics in Medicine and Biology
LUGAR DE CELEBRACION: Bolonia, ltalia
ANO: 2004

CI30. AUTORES/AS: Bartholomeu, Marcus, Rocon, E , Bastos Filho, Teodiano Freire
TITULO: Learning robotics through the internet
TIPO DE PARTICIPACION: Presentacion Oral
CONGRESO: Conference on engineering and Computer Education
PUBLICACION: Proceedings
LUGAR DE CELEBRACION: S&o Paulo, Brasil
ANO: 2000

CI31.AUTORES/AS: Bartholomeu, Marcus, Lima, Eduardo Rocon de, Bastos Filho, Teodiano Freire
TITULO: Teleoperagéo de um robd mével a rodas pela internet
TIPO DE PARTICIPACION: Presentacion Oral
CONGRESO: Congresso Brasileiro de Automatica
PUBLICACION: Proceedings
LUGAR DE CELEBRACION: S&o Paulo - Brasil
ANO: 2000




CONTRIBUCIONES A CONFERENCIAS NACIONALES

CN1.

CN2.

CN3.

CN4.

CNS.

CNG6.

CNT7.

AUTORES/AS: J.A Gallego, E. Rocon, A.D. Koutsou, J. Ibafiez, L. Barrios, A.R. Victoria, J.I.
Serrano, M.D. del Castillo, J.M. BeldaNLois, J.L. Pons

TITULO: Monitorizacion y supresion del temblor mediante un neurorrobot blando

CONGRESO: XXXI Jornadas de Automatica

PUBLICACION: Actas de las XXXI Jornadas de Automatica

LUGAR DE CELEBRACION: Jaén, Espafia

ANO: 2010

AUTORES/AS: A. Frizera,R. Ceres, J.L. Pons, E. Rocon, J.A. Gallego

TITULO: Estimacion continua de cadencia a través de la interaccion de fuerzas en marcha asistida
por andador

CONGRESO: Seminario Internacional de Biomecanica e Ingenieria de Rehabilitacion
PUBLICACION: Actas del Seminario Internacional de Biomecanica e Ingenieria de Rehabilitacion
LUGAR DE CELEBRACION: Jaén, Espafia

ANO: 2010

AUTORES/AS: A.D. Koutsou, J.A. Gallego, E. Rocon, J.C. Moreno

TITULO: Aplicaciones neuroprotésicas en compensacion y recuperacion funcional

TIPO DE PARTICIPACION: Presentacion Oral

CONGRESO: Seminario Internacional de Biomecanica e Ingenieria de Rehabilitacion
PUBLICACION: Actas del Seminario Internacional de Biomecanica e Ingenieria de Rehabilitacion
LUGAR DE CELEBRACION: Valencia, Espafia

ANO: 2010

AUTORES/AS: A.D. Koutsou, J.C. Moreno, J.A. Gallego, E. Rocon, J.L. Pons

TITULO: Estimulacion Eléctrica Funcional en Rehabilitacién: introduccion, aplicaciones, futuro
TIPO DE PARTICIPACION: Poster

CONGRESO: XXX Jornadas de Automatica

PUBLICACION: Actas de las XXX Jornadas de Automatica

LUGAR DE CELEBRACION: Valladolid, Espafia

ANO: 2009

AUTORES/AS: J.A. Gallego, E. Rocon, A.D. Koutsou, A.R. Victoria, J.0. Roa, L.J. Barrios, J.L.
Pons

TiTULO: Caracterizacion y Compensacion del Temblor Patolégico Mediante Brain Neural Computer

Interface (BNCI)

TIPO DE PARTICIPACION: Poster

CONGRESO: XXX Jornadas de Automatica

PUBLICACION: Actas de las XXX Jornadas de Automatica

LUGAR DE CELEBRACION: Valladolid, Espafia

ANO: 2009

AUTORES/AS: J.L. Pons, J.A. Gallego, E. Rocon, L. Barrios
TiTULO: Multimodal BCI for tremor detection and modelling
TIPO DE PARTICIPACION: Presentacion Oral
CONGRESO: Simposio CEA de Bioingenieria
PUBLICACION: Actas del Simposio CEA

LUGAR DE CELEBRACION: Elche, Espafia

ANO: 2009

AUTORES/AS: R. Raya, R. Ceres, E. Rocon, A. Frizera, J. L. Pons



CN8.

CN9.

TITULO: Comunicador inercial para potenciar la autonomia de nifios con pardlisis cerebral en el
uso del computador

TIPO DE PARTICIPACION: Poster

CONGRESO: XXX Jornadas de Automatica

PUBLICACION: Actas de las XXX Jornadas de Automatic

LUGAR DE CELEBRACION: Valladolid, Espafia

ANO: 2009

AUTORES/AS: Andreés F. Ruiz, Arturo Forner-Cordero, Eduardo Rocon y Jose L. Pons

TITULO: Relacion entre las Caracteristicas Dinamicas de las Articulaciones del Miembro Superior
y la Informacion Bioeléctrica

TIPO DE PARTICIPACION: Poster

CONGRESO: XXIX Jornadas de Automatica

PUBLICACION: Actas de las XXIX Jornadas de Automética

LUGAR DE CELEBRACION: Tarragona, Espaia

ANO: 2008

AUTORES/AS: A.F. Ruiz, F. J. Brunetti, E. Rocon, A. Forner-Cordero y J. L. Pons

TITULO: Adquisicion y Procesado de Informacién EMG en el Modelado de Sistemas Biolégicos
TIPO DE PARTICIPACION: Poster

CONGRESO: Jornadas de Automatica

PUBLICACION: Actas de las Jornadas de Automatica

LUGAR DE CELEBRACION: Huelva, Espafia

ANO: 2007

CN10.AUTORES/AS: E. Rocon, A.F. Ruiz, R. Raya, J.C. Moreno, J.L. Pons

TITULO: Caracterizacion del temblor: Algoritmos para el analisis de series temporales de
movimientos temblorosos

TIPO DE PARTICIPACION: Poster

CONGRESO: XXVIII Jornadas de Automatica

PUBLICACION: Actas de las XXVIII Jornadas de Automatica

LUGAR DE CELEBRACION: Huelva, Espafia

ANO: 2007

CN11.AUTORESI/AS: E. Rocon, A. Barrientos, A.F. Ruiz, R. Ceres, L. Calderén, J.L Pons

TITULO: Supresion ortésica del temblor: Anlisis cinematico del temblor en cada articulacion del
miembro superior

TIPO DE PARTICIPACION: Poster

CONGRESO: XXVII Jornadas de Automatica

PUBLICACION: Actas de las Jornadas de Automatica

LUGAR DE CELEBRACION: Almeria, Espafia

ANO: 2006

CN12.AUTORESI/AS: A.F. Ruiz, E. Rocon, J.L Pons

TITULO: Identificacion de las Propiedades Biomecanicas de la Articulacion del Codo Mediante un
Exoesqueleto Robético

TIPO DE PARTICIPACION: Poster

CONGRESO: XXVII Jornadas de Automatica

PUBLICACION: Actas de las Jornadas de Automatica

LUGAR DE CELEBRACION: Almeria, Espafia

ANO: 2006

CN13.AUTORESI/AS: E. Rocon, E. Laforét, A.F. Ruiz, R. Ceres, L. Calderén, J.L Pons

TITULO: Exoesqueletos Robdticos para la Rehabilitacion: una revision
TIPO DE PARTICIPACION: Poster



CONGRESO: XXVII Jornadas de Automatica
PUBLICACION: Actas de las Jornadas de Automatica
LUGAR DE CELEBRACION: Almeria, Espafia

ANO: 2006

CN14.AUTORES/AS: J.A. Miranda, E. Rocon, J.L. Pons
TITULO: Techfilter: filtro de temblor para ratones de ordenador
TIPO DE PARTICIPACION: Presentacion Oral
CONGRESO: Jornadas sobre los servicios sociales de ayuda a domicilio. La dependencia en casa
LUGAR DE CELEBRACION: Madrid, Espafia
ANO: 2005

CN15.AUTORES/AS: J.C Moreno, E. Rocon, A.F. Ruiz, F.J. Brunetti, J.L. Pons
TITULO: Propiocepcion inercial piezoeléctrica aplicada al control ortoprotésico
TIPO DE PARTICIPACION: Presentacion Oral
CONGRESQO: VII Reunién Nacional de Electroceramica
PUBLICACION: Actas de la Reunion Nacional de Electroceramica
LUGAR DE CELEBRACION: Teruel, Espafia
ANO: 2005

CN16.AUTORESI/AS: F. Brunetti, A. Ruiz, E. Rocon, J.C. Moreno, A. Cullel, L. Bueno, A. Forner-Cordero,
J.L Pons.

TITULO: Un conjunto de herramientas portatiles para la valoracion y el estudio de desérdenes
neuromotores

TIPO DE PARTICIPACION: Poster

CONGRESO: XXVI Jornadas de Automatica

PUBLICACION: Actas de las Jornadas d Automatica

LUGAR DE CELEBRACION: Alicante, Espafia

ANO: 2005

CN17.AUTORES/AS: E. Rocon, A. Ruiz, R. Ceres, L. Calderon, J.L. Pons
TITULO: Modelado biomecanico del miembro superior para supresion ortésica del temblor
TIPO DE PARTICIPACION: Poster
CONGRESO: XXV Jornadas de Automatica
PUBLICACION: Actas de las Jornadas de Automatica
LUGAR DE CELEBRACION: Ciudad Real, Espafia
ANO: 2004

CN18.AUTORES/AS: D. Mesonero-Romanos, R. Ceres, E. Rocon, J.L. Pons
TITULO: Los motores ultrasénicos y su aplicacién en sistemas ortoprotésicos
TIPO DE PARTICIPACION: Poster
CONGRESO: XXV Jornadas de Automatica
PUBLICACION: Actas de las Jornadas de Automatica
LUGAR DE CELEBRACION: Ciudad Real, Espafia
ANO: 2004

CN19.AUTORES/AS: E. Rocon, A. Ruiz, L. Bueno, R. Ceres, L. Calderon, J.L. Pons
TiTULO: Un nuevo sensor para medida del movimiento tembloroso basado en giroscopios
TIPO DE PARTICIPACION: Poster
CONGRESO: XXIV Jornadas de Automatica
PUBLICACION: Actas de las Jornadas de Automatica
LUGAR DE CELEBRACION: Le6n, Espafia
ANO: 2003



DC1.

DC2.

DC3.

DC4.

DCS.

DCé6.

DC7.

DCs.

ACTIVIDADES DE DIVULGACION CIENTIFICA

AUTORES: E. Rocon, S. Lerma

TITULO: Entrevista sobre el papel de la robética en la rehabilitacion de nifios con Paralisis
Cerebral

REF.: Madrid Contigo emitido por Telemadrid, 2017.

ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

AUTORES: E. Rocon, J.I. Martinez

TITULO: Entrevista sobre la la participacion de la plataforma robdtica CPWalker en la Carrera
Corre por el Nifio, “El exoesqueleto que permitir a andar a nin os con PC”

REF.: Radio COPE, 2017

ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

AUTORES: E. Rocon

TITULO: Entrevista sobre el papel de la robética en la rehabilitacion de nifios con Paralisis
Cerebral

REF.: Programa Punto de Encuentro emitido Canal Orbe21 Movistar+, 2017.

ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

AUTORES: E. Rocon

TITULO: Ejemplos de campafias solidarias que salvan vidas

REF.: Programa Antena3 news emitido por Antena3, 2016.

ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

AUTORES: E. Rocon

TITULO: La carrera de la vida

REF.: Cuatro TV, 2016.

ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

AUTORES: E. Rocon

TITULO: Demostracion de la participacion de la plataforma robotica CPWalker en la Carrera Corre
por el Nifio

REF.: Telediario Television Espafiola, 2016

ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

AUTORES: E. Rocon

TITULO: Demostracion de la participacion de la plataforma robotica CPWalker en la Carrera Corre
por el Nifio

REF.: Telediario TeleMadrid, 2016

ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

AUTORES: E. Rocon, J.I. Martinez

TITULO: Entrevista sobre la la participacion de la plataforma robdtica CPWalker en la Carrera
Corre por el Nifio, Una carrera con exoesquelto

REF.: Radio COPE, 2016

ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

DC9. AUTORES: E. Rocon

TITULO: Entrevista “El levantate y anda del Hospital Nifio Jesus
REF.: EI mundo, 2015
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacién cientifica.

DC10. AUTORES: E. Rocon, M.D. del Castillo, J.I. Serrano, O. Ramirez, C. Bayon, M. Velasco




TITULO: Demostracion en directo del control de un robot de rehabilitacion a través de la actividad
cerebral.

REF.: Programa Orbita Laika de La 2 de Telvision Espafiola, 8 de noviembre de 2015.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacién cientifica.

DC11. AUTORES: E. Rocon
TITULO: Entrevista sobre el desarrollo de soluciones tecnoldgicas para la supresion del temblor
patoldgico.
REF.: Entrevista en el Telediario de Television Espafiola, 2014.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

DC12. AUTORES: E. Rocon
TITULO: Entrevista sobre el desarrollo de una plataforma robética para la rehabilitacion de nifios
con Paralisis Cerebral.
REF.: Entrevista en Informativos Telecinco, 2014.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

DC13. AUTORES: E. Rocon
TITULO: Entrevista sobre el desarrollo de soluciones tecnoldgicas para la supresion del temblor
patoldgico.
REF.: Entrevista en Antena 3 Noticias, 2014.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

DC14. AUTORES: E. Rocon
TITULO: Entrevista sobre la importancia de la robédtica en la ayuda de personas con discapacidad.
REF.: Entrevista en Desayunos de Television Espafiola, 2013.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

DC15. AUTORES: E. Rocon
TITULO: Entrevista sobre la importancia de la neurorehabilitacion en la sociedad europea a raiz
del premio de la Real Academia Espafiola de Ingenieria.
REF.: Entrevista en el programa Tierra de Gigantes de RNE, 19 de noviembre de 2013.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

DC16. AUTORES: Belda Lois, J.M.; Rocon de Lima, E.; Mena del Horno, S.; Laparra Hernandez, J.;
Navarro Garcia, J.; Gonzélez Garcia, J.C.; Sanchis Almenara, M.; Vivas Broseta, M.J.; Vivas
Broseta, M.J.

TITULO: Supresion del temblor por estimulacion eléctrica funcional.
REF. REVISTA: Revista de Biomecanica, (54): 57-59, ISSN: 5755622, 2010.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Articulo de divulgacion cientifica.

DC17. AUTORES: E. Rocon
TITULO: Entrevista sobre los avances tecnoldgicos en la interfaz entre el ser humano y los robots
de rehabilitacion.
REF.: Programa La Sexta Noticas, 2007.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

DC18. AUTORES: E. Rocon
TITULO: Entrevista sobre el futuro de los exoesqueletos.
REF.: Programa 3.14, RTVE, 2008.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Actividad de divulgacion cientifica.

DC19. AUTORES: E. Rocon, J.A.Miranda, J.L. Pons
TITULO: TechFilter: Enabling PC accessibility for tremor user’s.
REF. REVISTA: EuroAtaxia Newsletter, 2005.



ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Articulo de divulgacion cientifica.

DC20. TITULO: "DRIFTS: Una ortesis reduce el temblor producido por el Parkinson!
REF. REVISTA: Gaceta SOST
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Articulo de divulgacién cientifica.

DC21. TITULO: “Llega al mercado un dispositivo ideado por el CSIC que filtra el temblor de la
mano en el manejo del ordenador”
REF. REVISTA: Diariomedico.com, Nota de Prensa,15 de April 2005.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Articulo de divulgacion cientifica.

DC22. TITULO: “Una ‘spin-off del CSIC comercializa un filtro automatico que facilita el manejo
del ratdn a usuarios con temblor”,
REF.: Gabinete de Prensa CSIC, Nota de Prensa, Madrid, 14 de April 2005.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Articulo de divulgacion cientifica.

DC23. TITULO: “Llega al mercado un dispositivo ideado por el CSIC que filtra el temblor de la
mano en el manejo del ordenador”,
REF.: Boletin de Noticias de |+D+i, Sistema Regional de Informaciéon madri+d, 15 de April 2005.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Articulo de divulgacion cientifica.

DC24. AUTORES/AS (p.o. de firma): J.L. Pons, E. Rocon
TITULO: An analysis of requirements and potentials of driving technologies in medical and
rehabilitation applications
REF. REVISTA: MSTNews, No. 3, pp. 38-40, 2004.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Articulo de divulgacion cientifica

DC25. AUTORES/AS (p.o. de firma): M. Manto, E. Rocon, J.L. Pons, A. Davies, J. Williams, J.M. Belda-
Lois
TITULO: An active orthosis to control upper limb tremor: the DRIFTS project (Dynamically
Responsive Intervention For Tremor Suppression)
REF. REVISTA/LIBRO: EuroAtaxia Newsletter, n° 26, pp. 2-6, 2004.
ASPECTOS MAS RELEVANTES (**): Articulo de divulgacion cientifica.



PUBLICACIONES MAS RELEVANTES
(de las publicaciones incluidas en el apartado anterior, indicar las 5 publicaciones que considere
mas relevantes y acompanar de un breve resumen con los objetivos y resultados mas destacados
de cada una de ellas)

AUTORES/AS (p.o. de firma): E. Rocon, J.L. Pons

TITULO: Exoskeleton in Rehabillitation Robotics. Tremor suppression

REF. REVISTA/LIBRO: Libro, Editora Springer (serie STAR), Editor Bruno Siciliano CLAVE:
L

FECHA PUBLICACION:  en prensa. Fecha de Publicacién: 15 de Enero de 2011

ASPECTOS MAS DESTACADOS (méximo 150 palabras): La publicacion de este libro es una invitacion

de Springer por ganar el premio "Georges Giralt PhD Award" a la mejor tesis de robética de Europa

publicada en el afio de 2006. El libro presenta una revision del estado del arte actual de la robética de

rehabilitacion, ilustrando la aplicacion pratica de los aspectos teéricos en la descricion del disefio de un

exoesqueleto de miembro superior para la supresion del temblor. El libro sera publicado en la serie STAR

de Springer, que recoge aportaciones mas importantes en el campo de la robdtica a nivel mundial.

AUTORES/AS (p.o. de firma): E. Rocon, J.M. Belda-Lois, A.F. Ruiz, M. Manto, J.C. Moreno, J.L.

Pons

TITULO: Design and Validation of a Rehabilitation Robotic Exoskeleton for Tremor Assessment and
Suppression

REF. REVISTA/LIBRO: IEEE Transactions on Neural Systems and Rehabilitation Engineering, 15-3, pp.
367-378 CLAVE: A

FECHA PUBLICACION: 2007

ASPECTOS MAS DESTACADOS (méximo 150 palabras): Factor de Impacto: 2.489. Revista nimero 1
de su ranking en robética de rehabilitacion. Este articulo recoge gran parte de las aportaciones de mi
tesis en el campo de la robdtica de rehabilitacion y describe el desarrollo y la validacion del exoesqueleto
WOTAS. Articulo ganador del premio IEEE EMBEC Scientific Award en su edicién de 2008. "This prize is
funded by the EMBEC organization and awarded on occasion of the EMBEC conferences to young
scientists in recognition of a distinguished publication that has appeared in an international journal”. Este
es un premio de una sociedad biomédica, lo que demuestra la multidisciplinaridad de la investigacion
que he realizado en los ultimos afios.

Articulo con més de 140 citas de investigadores del campo de la robética de rehabilitacion.

AUTORES/AS (p.o. de firma): Julian Benito-Ledn, Elan D Louis, Juan Pablo Romero, Juan Antonio
Hernéndez-Tamames, Eva Manzanedo, Juan Alvarez-Linera, Félix Bermejo-Pareja, Ignacio Posada,
Eduardo Rocon

TITULO: Altered Functional Connectivity in Essential Tremor: A Resting-State fMRI Study

REF. REVISTA/LIBRO: Medicine, 94(49): 1936 CLAVE: A

FECHA PUBLICACION: 2015

ASPECTOS MAS DESTACADOS (méximo 150 palabras): Factor de impacto: 5.723, Q1. Este articulo
describe un estudio neurocientifico que intenta identificar como las patologias que generan temblor
afectan a las estructuras cerebrales y sus conexiones. Este trabajo fue liderado por el candidato con la
colaboracion de dos de los principales expertos mundiales en trastornos del movimiento. Para ello hemos
colaborado con instituciones nacionales e internacionales (Yale University) y ha resultado en una
publicacion en una revista médica de alto factor de impacto, lo que demuestra que la investigacion
realizada por los autores ha aportado conocimiento a diferentes campos de la ciencia.

AUTORES/AS (p.o. de firma): J. Ibafiez, J. Gonzélez de la Aneja, J.A. Gallego, J.P. Romero, R.A. Saiz-
Diaz, J. Benito-Leon, E. Rocon
TITULO: Effects of alprazolam on the cortical activity and the tremor of patients with essential tremor.

REF. REVISTA/LIBRO:  PLoS ONE 9(3): €93159 CLAVE: A



FECHA PUBLICACION: 2014

ASPECTOS MAS DESTACADOS (méximo 150 palabras): Factor de impacto: 3.730, Q1 [2012 JCR]. Este
articulo ilustra el nuevo enfoque de la actividad investigadora del candidato, centrada en la comprehensién
de los procesos biolégicos del ser humano como fuente inspiradora para la creaccidn de nuevas soluciones
tecnolégicas para las personas con dicapacidad. El articulo describe desde un punto de vista
neurofisiologico el efecto de un farmaco sobre pacientes con temblor esencia. Esta investigacion
multidisciplinar, lideradas por el candidato, ha permitido entender mejor la patologia y proponer una nueva
aproximacion para la supresion del temblor.

AUTORES/AS (p.o. de firma): J.A. Gallego, E. Rocon, J.M. Belda-Lois, J.L. Pons
TITULO: A Neuroprosthesis for Tremor Management through the Control of Muscle Co-contraction
REF. REVISTA/LIBRO:  Journal of Neuroengineering and Rehabilitation, en prensa CLAVE:

A
FECHA PUBLICACION: 2013
ASPECTOS MAS DESTACADOS (méximo 150 palabras): JNER esté posicionado en primer cuartil del
campo de robética de rehabilitacion [IF: 3.26]. Este articulo describe el trabajo coordinado por el
candidato para el desarrollo de una neuroprétesis de suppression del temblor. El prototipo descrito en
este articulo actuaimente se encuentra en una fase de ensayo clinico multicéntrico para su futura
explotacion comercial por parte de Ossur hd. Es importante resaltar que este trabajo ha ganado el premio
al “Highest Potential Impact” en la conferencia EMBC 2012.




PARTICIPACION EN CONTRATOS DE INVESTIGACION DE ESPECIAL
RELEVANCIA CON EMPRESAS Y/O ADMINISTRACIONES

TITULO DEL CONTRATO: Desarrollo y validacion de la plataforma robética de rehabilitacién de
nifios con Paralisis Cerebral CPWalker

EMPRESA/ADMINISTRACION FINANCIADORA:  Shirley Ryan Ability Lab, Rehabilitation Institute of
Chicago, Estados Unidos

DURACION DESDE: Enero 2017 HASTA: Diciembre 2018

INVESTIGADOR/A RESPONSABLE: Dr. Eduardo Rocon

TITULO DEL CONTRATO: Werium Project. Market Launch of a wearable sensor for interface and
rehabilitation of people with Cerebral Palsy

EMPRESA/ADMINIS TRACION FINANCIADORA: Caixa Capital Risc
DURACION DESDE: Septiembre 2015 HASTA: Diciembre 2017
INVESTIGADOR/A RESPONSABLE:  Dr. Eduardo Rocon

TITULO DEL CONTRATO: Recording Cuff (RC)

EMPRESA/ADMINIS TRACION FINANCIADORA: Hdpital Erasmus, ULB - Belgica
DURACION DESDE: 01 de Diciembre de 2004 HASTA: 31 de Diciembre de 2005
INVESTIGADOR/A RESPONSABLE: Prof. José Luis Pons Rovira

TITULO DEL CONTRATO: Tremor Coherence Analyzer (TCA)

EMPRESA/ADMINIS TRACION FINANCIADORA: Hépital Erasme, ULB - Bélgica
DURACION DESDE: 01 de Agosto de 2003 HASTA: 31 de Diciembre de 2004
INVESTIGADOR/A RESPONSABLE: Prof. José Luis Pons Rovira




ACTIVIDADES DE TRASFERENCIA DE TECNOLOGIA

Indicar la actividad realizada, la dedicacion temporal y modo de participacion, el ambito territorial,
la vigencia y presupuesto, y cualquier contribucion relevante en: Resultados de actividades de
transferencia de tecnologia, introduccion de mejoras de productos en el mercado o en procesos en
marcha, Participacion en la generacion de empresas spin-off basadas en innovaciones
tecnoldgicas, Desarrollo de competencias / habilidades tecnoldgicas, Puesta en marcha de nuevas
técnicas o procedimientos, mantenimiento de grandes instalaciones, o equipamientos complejos,
Realizacién de servicios tecnolégicos: homologacion, calibracion, analisis u otros.

CREACION DE EMPRESAS DE BASE TECNOLOGICA CON ACUERDOS DE TRANSFERENCIA
2015 Socio fundador de Werium Solutions S.L., empresa “spin-off’ del Centro de Automatica y Robética, CSIC-UPM para

la explotacion de los resultados de investigacion en el ambito de las tecnoldgicas para la facilitacion de la interfaz
entre personas con discapacidad y el ordenador.

2004  Socio fundador de Technaid S.L., empresa “spin-off” del Instituto de Automatica Industrial, CSIC para la explotacién
de los resultados de investigacion en el &mbito de las tecnoldgicas para la rehabilitacién y sanitarias.

PROYECTOS DE TRANSFERENCIA TECNOLOGICA

TITULO DEL PROYECTO: Licencia de la patente “Method and neuroprosthetic device for monitoring and
suppression of pathological tremors through neurostimulation of the afferent pathways”

EMPRESA: Cala Health.

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. Eduardo Rocon

DURACION DESDE: Diciembre 2016 HASTA: Indefinido

PRESUPUESTO: 50.000€

TITULO DEL PROYECTO: Werium Project. Market Launch of a wearable sensor for interface and rehabilitation of
people with Cerebral Palsy.

EMPRESA: Caixa Capital Risc

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. Dr. Eduardo Rocon

DURACION DESDE: Septiembre 2015 HASTA: Diciembre 2016

PRESUPUESTO: 58.000 €

TITULO DEL PROYECTO: Transferencia tecnoldgica a través del Know-How con registro Notarial No. 3014/15
titulo “Interfaz inercial de acceso al computador para personas con alteraciones neuromotoras severas”
presentado el 18 de diciembre de 2015, generada por el grupo de investigacion dirigido por el Dr. Eduardo Rocon
de Lima, empleado del CSIC en el Centro de Automatica y Robdtica.

EMPRESA: Werium Assistive Solutions S.L.

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. Eduardo Rocon, Dr. Rafael Raya, Prof. R. Ceres

DURACION DESDE: Enero 2016  HASTA: Indefinido

PRESUPUESTO: 500 Euros + canon sobre ventas

TITULO DEL PROYECTO: NeuroPlat - Plataforma para analisis neuromotor de enfermedades de origen
neuroldgico.

REFERENCIA: MEC PET2006-0792

EMPRESA: Technaid S.L.

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. E. Rocon

DURACION DESDE: Octubre 2007 HASTA: Mayo 2009

PRESUPUESTO: 26.000 Euros



TITULO DEL PROYECTO: Explotacion de la patente “Método y dispositivo electronico e informatico de supresion y

valoracién de temblor y movimiento espéastico en periféricos de entrada y de mando”

EMPRESA: Technaid S.L.

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. José L. Pons, Dr. Eduardo Rocon, Prof. R. Ceres
DURACION DESDE: Septiembre 2004 HASTA: Indefinido

PRESUPUESTO: 3.000 Euros + canon sobre ventas

PATENTES Y MODELOS DE UTILIDAD

P1.

INVENTORES/AS (p.o. de firma): E. Rocon, J.L. Pons, S. Dosen, D. Farina

TITULO:  Method and neuroprosthetic device for monitoring and suppression of pathological tremors
through neurostimulation of the afferent pathways

N° DE SOLICITUD: US20140336722 A1 PAIS DE PRIORIDAD: Europa y Estados Unidos
FECHA DE PRIORIDAD: 2015

ENTIDAD TITULAR: CSIC y Georg-August Universitét Géttingen

PAISES A LOS QUE SE HA EXTENDIDO: Europa y Estados Unidos

EMPRESA/S QUE LA ESTA/N EXPLOTANDO: Cala Health (Estados Unidos)

P2.

INVENTORES/AS (p.o. de firma): R. Raya, R. Ceres, E. Rocon

TITULO: Dispositivo Y Método Para La Reduccion De Los Efectos De La Discapacidad Motora De
Alta Heterogeneidad

N° DE SOLICITUD: P201331140 PAIS DE PRIORIDAD: Espafia

FECHA DE PRIORIDAD: 2013

ENTIDAD TITULAR: Consejo Superior de Investigaciones Cientificas

EMPRESA/S QUE LA ESTA/N EXPLOTANDO: Werium Assistive Solutions S.L.

P3.

INVENTORES/AS (p.o. de firma): José L. Pons Rovira, Eduardo Rocon de Lima, Andrés F. Ruiz
Olaya, Ramon Ceres Ruiz, Leopoldo Calderon Estévez, Juan Manuel Belda Lois, Javier Sanchez
Lacuesta, Ricard Barbera Guillem, Jaime Prat Pastor

TITULO: Method and biomechanical device for cancelling pathological tremors

N° DE SOLICITUD: W05011494 PAIS DE PRIORIDAD: Espafia

FECHA DE PRIORIDAD: 2004

ENTIDAD TITULAR: CSIC

PAISES A LOS QUE SE HA EXTENDIDO: Patente mundial

EMPRESA/S QUE LA ESTA/N EXPLOTANDO:

P4,

INVENTORES/AS (p.o. de firma): José L. Pons Rovira, Eduardo Rocon de Lima, Leopoldo Calderdn
Estévez, Ramon Ceres Ruiz

TITULO: Meétodo y dispositivo electrénico e informatico de supresion y valoracién de temblor y
movimiento espastico en periféricos de entrada y de mando (En explotacion por TECHNAID S.L.)

N° DE SOLICITUD: W05122894 PAIS DE PRIORIDAD: Espafia

FECHA DE PRIORIDAD: 2005

ENTIDAD TITULAR: Consejo Superior de Investigaciones Cientificas

PAISES A LOS QUE SE HA EXTENDIDO: Patente Mundial

EMPRESA/S QUE LA ESTA/N EXPLOTANDO: Technaid S.L.




PS.

INVENTORES/AS (p.o. de firma): : José L. Pons Rovira, Eduardo Rocon de Lima, Andrés F. Ruiz
Olaya, Ramon Ceres Ruiz, Leopoldo Calderon Estévez, Juan Manuel Belda Lois, Javier Sanchez
Lacuesta, Ricard Barbera Guillem, Jaime Prat Pastor

TITULO: Dispositivo ortésico dindmico para la monitorizacion, diagnéstico y supresioén de temblor
patologico

N° DE SOLICITUD: W06064074 PAIS DE PRIORIDAD: Espafia

FECHA DE PRIORIDAD: 2005

ENTIDAD TITULAR: Consejo Superior de Investigaciones Cientificas

PAISES A LOS QUE SE HA EXTENDIDO: Patente Mundial

EMPRESA/S QUE LA ESTA/N EXPLOTANDO:

P6.

INVENTORES/AS (p.o. de firma): Mario Manto, José L. Pons Rovira, Eduardo Rocon de Lima, Juan
Manuel Belda-Lois, Mario Comin, Ricard Barbera

TITULO: Portable wireless electronic system for the diagnosis, the monitoring and/or the therapy of
Dyskinesia

N° DE SOLICITUD: EP1709903-A1; W02006105621-A1 PAIS DE PRIORIDAD: Bélgica

FECHA DE PRIORIDAD: 2005

ENTIDAD TITULAR: Hébpital Erasmus

PAISES A LOS QUE SE HA EXTENDIDO: Patente Européia y Mundial

EMPRESA/S QUE LA ESTA/N EXPLOTANDO:

P7.

INVENTORES/AS (p.o. de firma): José Luis Pons Rovira, Eduardo Rocon de Lima, Leandro Bueno,
Andrés Felipe Ruiz Olaya, Leopoldo Calderdn Estévez, Ramon Ceres Ruiz, Antonio Ramon Jiménez
Ruiz

TITULO: Meétodo y dispositivo biomecénico de cancelacién de temblor patolégico

N° DE SOLICITUD: ES2222819  PAIS DE PRIORIDAD: Espafia

FECHA DE PRIORIDAD: 2005

ENTIDAD TITULAR: Consejo Superior de Investigaciones Cientificas

PAISES A LOS QUE SE HA EXTENDIDO:

EMPRESA/S QUE LA ESTA/N EXPLOTANDO:

P8.

INVENTORES/AS (p.o. de firma): José L. Pons Rovira, Eduardo Rocon de Lima, Rui Loureiro, Juan
Manuel Belda-Lois, Lawrence Normie

TITULO: Tremor Control Brace

N° DE SOLICITUD: W0/2008/096031 PAIS DE PRIORIDAD: Espafia

FECHA DE PRIORIDAD: 2008

ENTIDAD TITULAR: Consejo Superior de Investigaciones Cientificas

PAISES A LOS QUE SE HA EXTENDIDO:

EMPRESA/S QUE LA ESTA/N EXPLOTANDO:




ESTANCIAS EN CENTROS DE RECONOCIDO PRESTIGIO INTERNACIONAL

CLAVE: D=doctorado, P=postdoctoral. Y= invitado/a, C=contratado/a, O=otras (especificar)

CENTRO: Departamento de Engenharia Eletrica, Universidade Federal do Espirito Santo
LOCALIDAD: Vitéria, ES ~ PAIS: Brasil ANO: 2016 DURACION: 01/06/16 - 31/08/16

TEMA: Estancia el marco del programa Ciencias sem Fronteiras en la modalidad de Profesor Visitante
Especial. El trabajo ha sido el desarrollo de una plataforma robotica para la rehabilitacion de la marcha
de personas con Paralisis Cerebral. CLAVE: P

CENTRO: Departamento de Engenharia Elétrica, Universidade Federal do Espirito Santo

LOCALIDAD: Vitoria, ES PAIS: Brasil ANO: 2015 DURACION:
01/06/2015 - 31/08/2015

TEMA:  Estancia el marco del programa Ciencias sem Fronteiras en la modalidad de Profesor Visitante

Especial. El trabajo ha sido el desarrollo de una plataforma robotica para la rehabilitacion de la marcha

de personas con Paralisis Cerebral. CLAVE: P

CENTRO: Departamento de Engenharia Elétrica, Universidade Federal do Espirito Santo
LOCALIDAD: Vitéria PAIS: Brasil  ANO: 2014 DURACION: 05/03/2014 -
08/06/2014

TEMA: Estancia el marco del programa Ciencias sem Fronteiras en la modalidad de Profesor Visitante
Especial. El trabajo ha sido el desarrollo de una plataforma robotica para la rehabilitacion de la marcha
de personas con Paralisis Cerebral. CLAVE: P

CENTRO: Bioengineering Department - Imperial College London

LOCALIDAD: Londres PAIS: Reino Unido ANO: 2010 DURACION: 01/07/2010 -
31/07/2010

TEMA: Estudio, definicion y desarrollo de una estrategia de cancelacion de temblor mediante
Estimulacion Eléctrica Funcional CLAVE: P

CENTRO: Universidade Federal do Espirito Santo

LOCALIDAD: Vitéria (ES ~ PAIS: Brasil ANO: 2006 DURACION: 06/09/2006 - 29/12/2006
TEMA: Definicion y el desarrollo de un robot de rehabilitacion para ayudar en la recuperacion de los
pacientes de apoplejia hemipléjica. CLAVE: P

CENTRO: Instituto de Biomecanica de Valencia

LOCALIDAD: Valencia PAIS: Espafia ANO: 2005 DURACION: 01/07/2005 -
31/07/2005

TEMA: Validacion de un exoesqueleto robdticopara supresion del temblor en los miembro
superiores CLAVE: D

CENTRO: Departamento de Neurologia, Hospital Erasmuns, ULB

LOCALIDAD: Bruselas ~ PAIS: Bélgica ANO: 2005 DURACION: 01/04/2005 - 30/06/2005

TEMA: Evaluacion y validacion de un exoesqueleto robotica para supresion del temblor en los miembro
superiores CLAVE: D




CENTRO: University of Reading, Dept. of Cybernetics

LOCALIDAD: Reading PAIS: Reino Unido ANO: 2005 DURACION: 01/02/2005 -
31/03/2005

TEMA: Desarrollo de un controlador para una ortesis de miembro superrior para la supresion del
temblor y elaboracion del proyecto europeo SURFEEL CLAVE: D

CENTRO: University of Delaware, Dept. of Mechanical Engineering
LOCALIDAD: Delaware  PAIS: Estados Unidos ANO: 2003 DURACION: 08/11/2003 -
08/12/12004
TEMA: Definicién de un método para la seleccion dptima de paréametros para estratégias de aplicacion
de cargas biomecanicas al miembro superior para la supresion del temblor CLAVE:

D




REDES DE INVESTIGACION

TITULO DE LA RED: "RED IBEROAMERICANA PARA EL ESTUDIO Y DESARROLLO
DE APLICACIONES TIC BASADAS EN INTERFACES ADAPTADAS
A PERSONAS CON DISCAPACIDAD "

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. José Maria Azorin

DURACION DESDE: Julio de 2012 HASTA: Julio de 2016

TITULO DE LA RED: "Red Tematica de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad y Mayores,
RETADIM (DPI12005-25234-E)"

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. Ramon Ceres

DURACION DESDE: Julio de 2006 HASTA: Julio de 2007

TITULO DE LA RED: "Red Tematica en Ingenieria Biomédica"
INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. Ramoén Ceres-Dr. José L. Pons
DURACION DESDE: 2004 HASTA: Actualidad

TITULO DE LA RED: "RIBERDISCAP, Red Iberoamericana de Tecnologias de Apoyo a la
Discapacidad"

ORGANISMO FINANCIADOR: CYTED

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. Ramon Ceres

DURACION DESDE: 01/01/2002 HASTA: 01/01/2007

TITULO DE LA RED: “NETMED, Virtual Institute on Micro-Mechatronics for Biomedical
Industry”

ENTIDAD FINANCIADORA: UE GROWTH REFERENCIA: GTC1-2002-73005
INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. José L. Pons

DURACION DESDE: Abril 2003  HASTA: marzo 2006

PRESUPUESTO: 161.280 €

TITULO DE LA RED: "IBERNAM, Red Espafiola en Microsistemas y Nanotecnologias"
INVESTIGADOR PRINCIPAL: Dr. José L. Pons
DURACION DESDE: 15-10-2001 HASTA: Actualidad



TESIS DOCTORALES DIRIGIDAS

TITULO: Medial Gastrocnemius Muscle Structure, Gait Kinetics, and Spasticity Related Pain in Children
with Spastic Cerebral Palsy

DOCTORANDO/A: Teresa Martin Lorenzo

UNIVERSIDAD: Universidad Rey Juan Carlos ~ FACULTAD/ESCUELA: Programa de Doctorado en
Ciencias de la Salud

ANO: 2018 CALIFICACION: Sobresaliente CUM LAUDE

TITULO: Design, Development and Evaluation of a Robotic Platform for Gait Rehabilitation and Training
in Patients with Cerebral Palsy

DOCTORANDO/A: Cristina Bayon Calderon

UNIVERSIDAD:  Universidad Carlos Ill FACULTAD/ESCUELA: Ingenieria de Sistemas y
Automatica )
ANO: 2018 CALIFICACION: _Sobresaliente CUM LAUDE

TITULO: A Neuroprosthesis for Tremor Management

DOCTORANDO/A: Juan Alvaro Gallego Abella

UNIVERSIDAD:  Universidad Carlos Ill FACULTAD/ESCUELA: Ingenieria de Sistemas y
Automatica )
ANO: 2013 CALIFICACION: _Sobresaliente CUM LAUDE

TITULO: Nuevas Estrategias para la interaccion y la movilidad de nifios con Parélisis Cerebral segun un
modelo convergente

DOCTORANDO/A: D. Rafael Raya Lopez
UNIVERSIDAD: Universidad de Alcala de Henares FACULTAD/ESCUELA: Departamento de

electrocnica )
ANO: 2011 CALIFICACION:  Sobresaliente CUM LAUDE con mencion de doctorado europeo

TITULO: Control muscular selectivo mediante FES

DOCTORANDO/A: Diia. Aiketerini Koutsou

UNIVERSIDAD: Universidad de Alcala de Henares FACULTAD/ESCUELA: Departamento de
Electrbnica

ANO: en curso - fecha lectura prevista: Verano 2014 CALIFICACION:

TESIS DE MAESTRIA DIRIGIDAS

TITULO: Desarrollo de una neuroprétesis de supresion del temblor mediante vibraciones en pacientes
con Temblor Esencial

DOCTORANDO/A: D. Gabriel Delgado Oleas

UNIVERSIDAD: Universidad Politécnica de Madrid FACULTAD/ESCUELA: Escuela Tecnica
Superior de Ingenieros Industriales

ANO: 2015 CALIFICACION: 9/10



TITULO: Monitorizacién y control de una ortesis activa de rodilla y tobillo

DOCTORANDO/A: D. Fernando Brunetti
Ulyl VERSIDAD: Universidad Politécnica de Mgdrid FACULTAD/ESCUELA: Facultad de Informatica
ANO: 2005 CALIFICACION: 10/10

TITULO: Dispositivo ortésico para la monitorizacion y valoracion de temblor patolégico

DOCTORANDO/A: D. Andrés Felipe Ruiz Olaya
UIyIVERSIDAD: Universidad Politécnica de Mgdrid FACULTAD/ESCUELA: Facultad de Informatica
ANO: 2005 CALIFICACION: 10/10

TRABAJO DE FIN DE CARRERA (FP)

TiITULO: Desarrollo de un sistema de reproduccion del movimiento en tiempo real para el robot
rehabilitador CPWalker

ALUMNA: D. Maria Begona Rojas Lopez

UNIVERSIDAD: Universidad Politécnica de Madrid FACULTAD/ESCUELA: Escuela
de Ingenieros Industriales

DURACION DESDE: 09/2015 HASTA: 06/2016

TITULO: Desarrollo de un método de captacion de movimientos para su aplicacion a terapias
robdticas de rehabilitacion.

ALUMNO: Guillermo Vivas Mateos

UNIVERSIDAD: Universidad Politécnica de Madrid FACULTAD/ESCUELA: Escuela
de Ingenieros Industriales

DURACION DESDE: 02/2016 HASTA: 09/2016

TITULO: Desarrollo de una estrategia para el control del soporte de peso de la plataforma
robdtica CPWalker

ALUMNO: Xavier Martinez i Beseler

UNIVERSIDAD: Universidad Politécnica de Valencia FACULTAD/ESCUELA: Escuela de
Ingenieros Industriales

DURACION DESDE: 09/2014 HASTA: 02/2015

TITULO: Desarrollo y validacion de tarjeta electronica para control de vehiculo de
rehabilitacion

DOCTORANDO/A: D. Eduardo Trujillo Garcia

UNIVERSIDAD: Centro de Automatica y Robotica - CSIC-UPM FACULTAD/ESCUELA:
Grupo de Bioingenieria

DURACION DESDE: 06/2012 HASTA: 09/2012

TITULO: Desarrollo y validacion de tarjeta electronica para control de vehiculo de
rehabilitacion

DOCTORANDO/A: D. Benjamin Villareal Redon

UNIVERSIDAD: Centro de Automatica y Robotica - CSIC-UPM FACULTAD/ESCUELA:
Grupo de Bioingenieria

DURACION DESDE: 06/2012 HASTA: 09/2012

ORIENTACION EN ESTANCIAS DE INVESTIGACION



TITULO: Calculo del Centro de Presion y del Centro de Gravedad durante movimientos

posturales
DOCTORANDO/A: Dia. Clementine Volfeld
UNIVERSIDAD: Ecole  Nationale  Supérieure  d'Ingénieurs de  Bourges

FACULTAD/ESCUELA: Grupo de Bioingenieria
DURACION DESDE: 06/2012 HASTA: 07/2012

TITULO: Disefio conceptual de una neuroprétesis de supresion del temblor
DOCTORANDO/A: Diia. Sarah Pasquion

UNIVERSIDAD: Ecole  Nationale  Supérieure  d'Ingénieurs de  Bourges
FACULTAD/ESCUELA: Grupo de Bioingenieria

DURACION DESDE: 06/2012 HASTA: 07/2012

TITULO: Disefio conceptual de una neuroprétesis de supresion del temblor
DOCTORANDO/A: Diia. Delphine Blanchard

UNIVERSIDAD: Ecole  Nationale  Supérieure  d'Ingénieurs de  Bourges
FACULTAD/ESCUELA: Grupo de Bioingenieria

DURACION DESDE: 06/2012 HASTA: 07/2012

PARTICIPACION EN TRIBUNALES DE TESIS DOCTORAL

TITULO: Voluntary Driven, Velocity Controlled Tremor Suppression

DOCTORANDO/A: Gil Herrnstadt

UNIVERSIDAD: Simon Fraser University, Vancouver, Canada. FACULTAD/ESCUELA:
School of Engineering Science

ANO: 2017

TITULO: La participacion de personas con discapacidad en proyectos de I+D+i.
DOCTORANDO/A: M* Amparo Lopez Vicente

UNIVERSIDAD: Universitat de Valéncia FACULTAD/ESCUELA: Facultad de
Ciencias Sociales

ANO: 2017

TITULO: Non-linear actuators and simulation tools for rehabilitation devices
DOCTORANDO/A: Dorin Sabin Copaci

UNIVERSIDAD: Universidade Carlos III de Madrid FACULTAD/ESCUELA:
Ingenieria de Sistemas y Automatica

ANO: 2017

TiITULO: Admittance Control of a Robotic Knee Orthosis Based on Motion Intention Through
sEMG of Trunk Muscles

DOCTORANDO/A: Ana Cecilia Villa Parra

UNIVERSIDAD: Universidade Federal do Espirito Santo, Brasii FACULTAD/ESCUELA:
Departamento de Engenharia Elétrica

ANO: 2017

TiITULO: Brain-Computer Interface Based on Unsupervised Methods to Recognize Motor
Intention for Command of a Robotic Exoskeleton

DOCTORANDOYA: Denis Delisle Rodriguez

UNIVERSIDAD: Universidade Federal do Espirito Santo, Brasii FACULTAD/ESCUELA:
Departamento de Engenharia Elétrica

ANO: 2017



TITULO: Interface Cérebro-Computador Baseada em EEG Utilizando Redes Neurais Auto-
Organizadas

DOCTORANDO/A: Leandro Bueno

UNIVERSIDAD: Universidade Federal do Espirito Santo, Brasii FACULTAD/ESCUELA:
Departamento de Engenharia Elétrica

ANO: 2017

TITULO: Interface Multimodal para Controle de Exoesqueleto e Reabilitagio de Membros
Inferiores Usando Predigdo de Movimento Baseada em EEG e SEMG

DOCTORANDO/A: Thomaz Rodrigues Botelho

UNIVERSIDAD: Universidade Federal do Espirito Santo, Brasii FACULTAD/ESCUELA:
Departamento de Engenharia Elétrica

ANO: 2017

TiITULO: A Novel Approach of Independent Brain-Computer Interface Based on SSVEP
DOCTORANDO/A: Richard Junior Manuel Godinez Tello

UNIVERSIDAD: Universidade Federal do Espirito Santo, Brasii FACULTAD/ESCUELA:
Departamento de Engenharia Elétrica

ANO: 2016

TITULO: Sistemas Markovianos para Estimativa de Angulos Absolutos em Exoesqueletos de
Membros Inferiores

DOCTORANDO/A: D. Samuel Lourengo Nogueira

UNIVERSIDAD: Universidade de Sao Paulo, Brasil FACULTAD/ESCUELA: Escola
de Engenharia de Sao Carlos

ANO: 2015

TiITULO: Desarrollo de una metodologia de valoracion objetiva de la recuperacién de la marcha
de personas con ictus basado en escalas clinicas y analisis cinético.

DOCTORANDO/A: Maria José Vivas Broseta

UNIVERSIDAD: Universitat de Valéncia FACULTAD/ESCUELA: Departament
de Medicina Preventiva i Salud Publica, Cieéncies de 1'Alimentacio, Toxicologia i Medicina
Legal. Facultad de Medicina i Odontologia

ANO: 2014

TITULO: Robust and Intention-based Control of an Active Orthosis for Assistance of knee
movements

DOCTORANDO/A: D. Saber Mefoued

UNIVERSIDAD: Université Paris-Est Créteil FACULTAD/ESCUELA: Département
Réseaux et Télécoms amphithéatre R&T, Vitry sur Seine

ANO: 2012

TITULO: Redes de area personal para captacion del movimiento humano y robético.
DOCTORANDO/A: D. Fernando Brunetti

UNIVERSIDAD: Universidad Politécnica de Madrid FACULTAD/ESCUELA:
Departamento de telecomunicaciones

ANO: 2009

PARTICIPACION EN TRIBUNALES DE TESIS DE MAESTRIA

TITULO: Desenvolvimento de um sistema com sensores de baixo custo de reabilitacio
DOCTORANDO/A: Antonio Padilha

UNIVERSIDAD: Universidade Federal do Espirito Santo, Brasii FACULTAD/ESCUELA:
Departamento de Engenharia Elétrica

ANO: 2016



TiITULO: Reproduccion Sensorial de Texturas en un Dispositivo Haptic de Bajo Ancho de Band
MESTRANDOY/A: Francisco José Nicolas Zampella Méndez

UNIVERSIDAD: Universidad Simén Bolivar, Venezuela FACULTAD/ESCUELA:
Ingenieria Electronica

ANO: 2012

ORIENTACION EN ESTANCIAS DE INVESTIGACION

TITULO: Implementacion de terapias para nifios con paralisis cerebral usando CPWalker
PROFESOR: Jaime Alberto Buitrago

UNIVERSIDAD: Universidad del Valle, Cali, Colombia FACULTAD/ESCUELA: Grupo Percepcion y
Sistemas Inteligentes

DURACION DESDE: 06/2017 HASTA: 12/2017

TITULO: Disefio inicial de una nueva plataforma para la rehabilitacion de la marcha para pacientes con
paralisis cerebral
PROFESOR: Juan Felipe Medina Lee

UNIVERSIDAD: Universidad del Quindio, Colombia FACULTAD/ESCUELA: Ingenieria
Electronica
DURACION DESDE: 10/2017 HASTA: 11/2017

TITULO: Elaboracion de un programa para el desarrollo de la linea de robética de rehabilitacion en la
Universidad del Valle

PROFESOR: Eduardo Caicedo Bravo

UNIVERSIDAD: Universidad del Valle, Cali, Colombia FACULTAD/ESCUELA: Grupo Percepcion y
Sistemas Inteligentes

DURACION DESDE: 06/2017 HASTA: 07/2017

TITULO: Control de Impedancia Adaptativo dirigido por sefiales EMG para el Control de Exoesqueletos
Robdticos

DOCTORANDOY/A: Ana Cecilia Villa Parra

UNIVERSIDAD: Universidade Federal do Espirito SantoFACULTAD/ESCUELA: Departamento de
Engenharia Elétrica

DURACION DESDE: 09/2016 HASTA: 10/2016

TITULO: Control de Impedancia Adaptativo Dirigido por sefiales EMG para la Rehabilitacion Robética
DOCTORANDO/A: Guido Gomez Pefia

UNIVERSIDAD: Universidade Federal do Espirito SantoFACULTAD/ESCUELA: Departamento de
Engenharia Elétrica

DURACION DESDE: 04/2016 HASTA: 07/2016

TITULO: Practicas Académicas externas de grado

ALUMNO/A: Maria Estrella Fernandez Giménez

UNIVERSIDAD: San Pablo CEU FACULTAD/ESCUELA: Escuela
Politécnica Superior

DURACION DESDE: 07/2015 HASTA: 11/2015

TITULO: Calculo del Centro de Presion y del Centro de Gravedad durante movimientos posturales
ALUMNO/A: Laura Gonzalez Espafiaque

UNIVERSIDAD: San Pablo CEU FACULTAD/ESCUELA: Escuela
Politécnica Superior

DURACION DESDE: 07/2015 HASTA: 11/2015



TITULO: Desarrollo de un controlador para una plataforma robética para la rehabilitacion de nifios con
Paralisis Cerebral

DOCTORANDOY/A: Carlos Andrés Cifuentes

UNIVERSIDAD: Universidade Federal do Espirito SantoFACULTAD/ESCUELA: Departamento de
Engenharia Elétrica

DURACION DESDE: 09/2014 HASTA: 02/2015

TITULO: Desarrollo de una visualizacién grafica con tecnologias web a partir de datos obtenidos por
sensores inerciales y una APP

DOCTORANDO/A: Hugo Delvarre

UNIVERSIDAD: Institut National des Sciences Appliquées FACULTAD/ESCUELA: Campus de
Bourges

DURACION DESDE: 06/2014 HASTA: 07/2014

TITULO: Desarrollo de una APP basica utilizando tecnologias web para su posterior empaquetado con
PhoneGAP/Cordova. Acceso a las funcionalidades propias de un teléfono mdvil a través de plug-ins.
DOCTORANDO/A: Maxime Charrier

UNIVERSIDAD: Institut National des Sciences Appliquées FACULTAD/ESCUELA: Campus de
Bourges

DURACION DESDE: 06/2014 HASTA: 07/2014

TITULO: Realizacion de experimentos y analisis de los datos capturador por sensores incerciales durante
la realizacién de tareas de la vida cotidiana.

DOCTORANDO/A: Morgane Richevaux

UNIVERSIDAD: Institut National des Sciences Appliquées FACULTAD/ESCUELA: Campus de
Bourges

DURACION DESDE: 06/2014 HASTA: 07/2014

TITULO: Implementacgo de Filtros Markovianos para estimativa de Posicionamento Angular em
Exoesqueletos

DOCTORANDO/A: Samuel Lourengo Nogueira

UNIVERSIDAD: Universidade de Séo Paulo  FACULTAD/ESCUELA: Campus de Séo Carlos
DURACION DESDE: 07/2013 HASTA: 12/2013

TITULO: Identificacion del contexto utilizando sensores de medida inercial

DOCTORANDOJA: Aurelien Letellier

UNIVERSIDAD: Ecole Nationale Supérieure d'lngénieurs de Bourges FACULTAD/ESCUELA: Grupo de
Bioingenieria

DURACION DESDE: 06/2013 HASTA: 07/2013

TITULO: Identificacion del contexto utilizando sensores de medida inercial

DOCTORANDO/A: Clément Touzeau

UNIVERSIDAD: Ecole Nationale Supérieure d'lngénieurs de Bourges FACULTAD/ESCUELA: Grupo de
Bioingenieria

DURACION DESDE: 06/2013 HASTA: 07/2013

TITULO: Identificacion del contexto utilizando sensores de medida inercial

DOCTORANDO/A: Fanny Vialla

UNIVERSIDAD: Ecole Nationale Supérieure d'lngénieurs de Bourges FACULTAD/ESCUELA: Grupo de
Bioingenieria

DURACION DESDE: 06/2013 HASTA: 07/2013



PARTICIPACION EN ORGANIZACION Y GESTION DE LA INVESTIGACION
(i.e. en Comités Organizadores de eventos cientificos, la CICYT o Agencias equivalente, sean
éstas autondmicas, nacionales o internacionales, Juntas Directivas de organizaciones cientificas,
nacionales o internacionales, asi como en la propia Institucion)

E1. TIPO DE PARTICIPACION: Creador y director
EVENTO: I Curso de Tecnologia Bidnica en Medicina
LUGAR DE PRESENCION: Universidad CEU San Pablo, Madrid, 6-9 Julio 2015
ANO: 2015

E2. TIPO DE PARTICIPACION: Creador y director
EVENTO: II Curso de Formacion Translacional para la Neurorehabilitacion
LUGAR DE PRESENCION: Universidad Francisco de Vitoria, Madrid, 3-5 Noviembre 2014
ANO: 2014

E3. TIPO DE PARTICIPACION: Evaluador de proyectos FET de la Comisién Europea
EVENTO: FET-H2020.
ANO: 2014

E4. TIPO DE PARTICIPACION: Evaluador de proyectos del Plan Nacional
EVENTO: CiCyT.
ANO: 2014

E5. TIPO DE PARTICIPACION: Creador y director
EVENTO: I Curso de Formacion Translacional para la Neurorehabilitacion
LUGAR DE PRESENCION: Universidad Francisco de Vitoria, Madrid, 7-8 Noviembre 2013
ANO: 2013

E6. TIPO DE PARTICIPACION: Miembro del Program Committee
EVENTO: ICNR2012 International Conference on NeuroRehabilitation, 2012.
LUGAR DE PRESENCION: Toledo, Espafia, 13-17 Noviembre 2012
ANO: 2012

E7. TIPO DE PARTICIPACION: Organizador del workshop Tremor Management
EVENTO: World Congress on Medical Physics and Biomedical Engineering.
LUGAR DE PRESENCION: Beijing, China, 26-31 Mayo 2012
ANO: 2012

ES8. TIPO DE PARTICIPACION: Evaluador de proyectos del Plan Nacional
EVENTO: CiCyT.
ANO: 2012

E9. TIPO DE PARTICIPACION: Chair y principal organizador
EVENTO: SSNR Summer School on Neurorehabilitation. Emerging technologies.
LUGAR DE PRESENCION: La Alberca, Salamanca, 18-23 Septiembre 2011
ANO: 2011

E10. TIPO DE PARTICIPACION: Evaluador de proyectos del Plan Nacional
EVENTO: CiCyT
ANO: 2011

E11. TIPO DE PARTICIPACION: Organizador y profesor del simposio Neurorobotics and Motor
Neuroprostheses for motor recovery
EVENTO: 1Ist Int. Conf. on Applied Bionics and Biomechanics.
LUGAR DE PRESENCION: Venice, Italy, 14-16 Octubre de 2010
ANO: 2010

E12. TIPO DE PARTICIPACION: Organizador de la session Tremor management
EVENTO: ISEK, XVIII Congress of the International Society of Electrophysiology and Kinesiology
LUGAR DE PRESENCION: Aalborg, Dinamarca, 16-19 Junio 2010
ANO: 2010

E13. TIPO DE PARTICIPACION: Organizador del workshop Softening Rehabilitation Robotics
EVENTO: 2010 IEEE International Conference on Robotics and Automation



LUGAR DE PRESENCION: Anchorage, Alaska, May 3-8, 2010
ANO: 2010

E14. TIPO DE PARTICIPACION: Member of the International Program Committee
EVENTO: ISSNIP Biosignals and Biorobotics Conference 2010
LUGAR DE PRESENCION: 4-6 Enero, Vitdria, Brasil
ANO: 2010

E15. TIPO DE PARTICIPACION: Organizador del workshop Interfacing the human and the robot
EVENTO: 2009 IEEE International Conference on Robotics and Automation
LUGAR DE PRESENCION: Kobe, Japén, May 12-19, 2009
ANO: 2009

E16. TIPO DE PARTICIPACION: Profesor y organizador
EVENTO: Master en Robotica y Automatizacion
LUGAR DE PRESENCION: Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica, U. Carlos III de Madrid
ANO: 2009

E17. TIPO DE PARTICIPACION: Profesor
EVENTO: Programa de Doctorado en Ingenieria de Sistemas e Informatica (Mencion de calidad
MCD2003N00466)
LUGAR DE PRESENCION: Departamento de Informatica e Ingenieria de Sistemas, U. de Zaragoza
ANO: 2009

E18. TIPO DE PARTICIPACION: Miembro del Program Committee
EVENTO: ICINCO 2009 - International Conference on Informatics in Control, Automation & Robotics
LUGAR DE PRESENCION: Milan, Italia, 2-5 Julio 2009
ANO: 2009

E19. TIPO DE PARTICIPACION: Organizador del workshop Wearable Robots
EVENTO: 2008 IEEE International Conference on Robotics and Automation
LUGAR DE PRESENCION: Pasadena, Estados Unidos, May 19-23, 2008
ANO: 2008

E20. TIPO DE PARTICIPACION: Miembro del Program Committee
CONGRESO: IFAC Conference on Cost Effective Automation in Networked Product Development and
Manufacturing
LUGAR DE PRESENTACION: Monterrey, México, 2-5 Octubre 2007
ANO: 2007



EXTENSION Y DIVULGACION DE LA INVESTIGACION
(i.e. conferencias invitadas en eventos profesionales, cientificos y de divulgacion de ciencia y
tecnologia; colaboraciones contratadas con entidades divulgadoras de la ciencia, tales como
museos, fundaciones, etc...; publicaciones en revistas de divulgaciéon, monografias y libros;
contratos de servicios; proyectos de transferencia de resultados; participacion en Comités
editoriales de revistas cientificas)

DOCENCIA_UNIVERSITARIA_EN CURSOS ORDINARIOS DE FACULTADES, ESCUELAS
SUPERIORES Y ESCUELAS UNIVERSITARIAS, ASI COMO PROGRAMAS DE DOCTORADO.

CURSO: Tecnologia bidnica en medicina

PROGRAMA: Curso multidisciplinar para alumnos de las carreras de ingenieria, medicina y fisioterapia de la
Universidad CEU San Pablo. Asistencia de 50 estudiantes de doctorado trabajando en el ambito ingenieril y clinico.

CENTRO: Universidad CEU San Pablo.
PERIODO: 07-2015

CURSO: Il Curso de Formacién Traslacional para la Neurorehabilitacidn

PROGRAMA: Curso multidisciplinar para alumnos de las carreras de ingenieria, medicina y fisioterapia de la
Universidad Francisco de Vitdria. Asistencia de 30 estudiantes de doctorado trabajando en el &mbito ingenieril y
clinico.

CENTRO: Universidad Francisco de Vitoria.
PERIODO: 11-2014

CURSO: | Curso de Formacion Traslacional para la Neurorehabilitacion

PROGRAMA: Curso multidisciplinar para alumnos de las carreras de ingenieria, medicina y fisioterapia de la
Universidad Francisco de Vitdria. Asistencia de 30 estudiantes de doctorado trabajando en el &mbito ingenieril y
clinico.

CENTRO: Universidad Francisco de Vitoria.
PERIODO: 11-2013

CURSO: 2012 Summer School on Neurorehabilitation, Emerging therapies (SSNR2012)

PROGRAMA: Escuela de verano para doctorandos. Asistencia de 80 estudiantes de doctorado de todo el mundo
trabajando en el ambito ingenieril y clinico.

CENTRO: CSIC - Hospital Nacional de Parapléjicos de Toledo — Universidad Rey Juan Carlos de Madrid
Monasterio de Piedra, Zaragoza, Espafia.
http://www.ssnr2012.org

PERIODO: 09-2012

CURSO: 2011 Summer School on Neurorehabilitation, Emerging technologies (SSNR2011)

PROGRAMA: Escuela de verano para doctorandos. Asistencia de 80 estudiantes de doctorado de todo el mundo
trabajando en el ambito ingenieril y clinico.

CENTRO: CSIC - Universidad de Zaragoza - La Alberca, Salamanca, Espafia.
http://www.iai.csic.es/hyper/hss/index.html
PERIODO: 09-2011

CURSO: Robots vestibles
PROGRAMA: "Master Universitario en Robdtica y Automatizacion”



CENTRO: Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica, Universidad Carlos Ill de Madrid
PERIODO: 11-2009

FORMACION DE PERSONAL TECNICO MEDIANTE CURSOS Y SEMINARIOS DE
ESPECIALIZACION.

SEMINARIO:  “ROBOTICA DE REHABILITACION”
Seminario en el Departamento de Engenharia Elétrica de la Universidade Federal do Espirito Santo

(Brasil).
Afo: 2012
Duracion: 18 horas.

SEMINARIO:  “ROBOTS VESTIBLES”

Seminario organizado durante el 1st International Conference on Applied Bioscience and Biotechnology,
Venecia, ltalia.

Afio: 14-10-2010

Duracion: 06 horas.

CONFERENCIAS INVITADA

TITULO: Rehabilitation Robots as Alternative Treatment of Tremor.
ORGANIZADOR: J. Herder, TU Delft, Design of Medical Devices Conference
LUGAR: Minnesota, Estados Unidos

ANO: 2012

TITULO: "Rehabilitation Robotics"

ORGANIZADOR: Universidade Federal do Espirito Santo (UFES)
LUGAR: Vitoria, Brasil

ANO: 2012

TITULO: "Softening Rehabilitation Robotics: Tremor suppression"

ORGANIZADOR: 8vo. Congreso Internacional de Ingenieria Mecatrdnica, Tecnoldgico de Monterrey.
LUGAR: Monterrey, Nuevo Ledn, Méjico

ANO: 2010

TITULO: Transferencia de tecnologia desde centros de investigacion hacia la empresa privada.
TIPO DE PARTICIPACION: Mesa redonda

CONGRESO: Mini-forum Iberoeka

ORGANIZACION: CDTIs

LUGAR DE CELEBRACION: Lisboa, Portugal

ANO: 2007

TITULO: "Nuevas Tecnologias Aplicadas a la Salud Mental"

ORGANIZADOR: Fundacion INTRAS y subvencionada por la Junta de Castilla y Ledn
LUGAR: Valladolid, Espafa

ANO: 2007

TITULO: "Wearable Robots"



ORGANIZADOR: Universidade Federal do Espirito Santo (UFES)
LUGAR: Vitoria, Brasil
ANO: 2006

REVISOR HABITUAL DE LAS SIGUIENTES REVISTAS

|EEE Transactions on Neural Systems and Rehabilitation Engineering,
|EEE Transactions on System, Man and Cybernetics

|EEE Transactions on Biomedical Engineering

|IEEE/ASME Transactions on Mechatronics

Applied Bionic and Biomechanics

Advanced robotics

Annals of Biomedical Engineering

Control Engineering Practice

Medical & Biological Engineering & Computing

Medical Engineering & Physics

Journal of the Brazilian Society of Mechanical Sciences and Engineering
Revista Iberoamericada de Automatica e Informatica Industrial
Technology and Disability

o
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INVESTIGADORES DE REFERENCIA

(Se podran aportar hasta 3 nombres de investigadores que puedan dar referencias del solicitante.
Este apartado no es de obligado cumplimiento para el solicitante)

APELLIDOS, NOMBRE: Pons Rovira, José Luis

RELACION PROFESIONAL CON EL SOLICITANTE: Director de tesis doctoral
(Profesor-tutor, Director de investigacion, Empleador-jefe, Colaborador, Otros)

DURACION DE LA RELACION (indicar fechas): desde febrero de 2002 hasta la actualidad
ORGANISMO AL QUE PERTENECE EN LA ACTUALIDAD: Consejo Superior de Investigaciones
Cientificas, Espafia

(Institucion y pais)

CARGO: Profesor de Investigacion

TELEFONO: +34 918711900 CORREOQ ELECTRONICO: jlpons@iai.csic.es

APELLIDOS, NOMBRE: Farina, Dario

RELACION PROFESIONAL CON EL SOLICITANTE: Colaborador
(Profesor-tutor, Director de investigacion, Empleador-jefe, Colaborador, Otros)

DURACION DE LA RELACION (indicar fechas): desde febrero de 208 hasta la actualidad
ORGANISMO AL QUE PERTENECE EN LA ACTUALIDAD: Department Head at University Medical
Center Géttingen, Géttingen, Alemania

(Institucion y pais)

CARGO: Neurophysiologist - Researcher

TELEFONO: + 49 (0) 551 /3920100 CORREO ELECTRONICO: dario.farina@bcen.uni-
goettingen.de

APELLIDOS, NOMBRE: Burdert, Etienne

RELACION PROFESIONAL CON EL SOLICITANTE: Colaborador
(Profesor-tutor, Director de investigacion, Empleador-jefe, Colaborador, Otros)

DURACION DE LA RELACION (indicar fechas): Desde agosto de 2010 hasta la actualidad
ORGANISMO AL QUE PERTENECE EN LA ACTUALIDAD:  Reader of Human Robotics,
Department of Bioengineering, Imperial College London

(Institucion y pais)

CARGO: Reader

TELEFONO: +44 (0)20 7589 5111 CORREOQ ELECTRONICO:  e.burdet@imperial.ac.uk




2017

MERITOS Y PREMIOS

“Premio Fundacion Caser Dependencia y Sociedad 2017 en la categoria 1+D Categoria [+D” por su proyecto CPWalker,
una plataforma robética que permite la implementacion de novedosas terapias de rehabilitacién de la marcha en nifios
con paralisis cerebral (PC), a través del uso de numerosas tecnologias pioneras en el mundo de la rehabilitacién.

2015

Socio fundador de Werium Assistive Solutions S.L., empresa “spin-off’ del Centro de Automatica y Robética, CSIC-
UPM para la explotacién de los resultados de investigacion en el &mbito de las interfaces inerciales de acceso al
computador para personas con alteraciones neuromotoras severas.

2014

Homenaje del CSIC por mi distincién por el Premio “Juan Lopez de Pefialver” a Investigadores Jovenes concedido por
la Real Academia de Ingenieria durante el curso académico de 2013-2014.

2013

Premio “Juan Lépez de Pefialver’ a Investigadores Jévenes concedido por la Real Academia de Ingenieria en su
edicién de 2013, por su contribucién a neuroprétesis robéticas, especialmente por el desarrollo de un exoesqueleto
mediante el cual paliar las deficiencias de personas que sufren discapacidad, en particular temblor y parélisis cerebral.

2013

Premio LAS MEJORES IDEAS 2013 concedido por el Diario Medico al proyecto CPWalker, Rehabilitacién Robotizada
en Paralisis Cerebral Infantil en la categoria Investigacion y farmacologia.

2012

CEA-IFAC award as the best PhD. Thesis in Robotics in Spain as Supervisor of Dr. Raya’s thesis.

2012

Award to the “Highest Potential Impact” for the work “A Wearable Neuroprosthesis for the Suppression of Pathological
Tremor” presented during the 2012 IEEE EMBC Unconference on Rehabilitation Robotics, San Diego, USA.

2008

|[EEE EMBEC Scientific Award en su edicion de 2008 al trabajo "E. Rocon, J.M. Belda-Lois, A.F. Ruiz, M. Manto, J.C.
Moreno, J.L. Pons, Design and Validation of a Rehabilitation Robotic Exoskeleton for Tremor Assessment and
Suppression, IEEE Transactions on Neural Systems and Rehabilitation Engineering, 15-3, pp. 367-378, 2007".

"This prize is funded by the EMBEC organization and awarded on occasion of the EMBEC conferences to young
scientists in recognition of a distinguished publication that has appeared in an international journal”.

2008

Premio Georges Giralt PhD Award concedido por EURON a la mejor tesis doctoral de Europa.
“The aim is to encourage high-quality work amongst young researchers in their first research period.”

2007

Premio Premio Extraordinario de Tesis Doctoral de la ETSI Industriales de la UPM en su edicidn correspondiente al
curso 2006-2007 a la tesis "Reduccion Activa de Temblor Patoldgico de Miembro Superior Mediante Exoesqueletos
Robéticos".

2007

Premio CEA-IFAC a la mejor tesis en Robotica 2006. Premio dotado con 600 Euros.

2005

Premio IMSERSO Infanta Cristina 2005 en la modalidad 1+D+i en Nuevas Tecnologias y Ayudas Técnicas, por el
trabajo “Eliminacién de barreras tecnolégicas en el acceso al ordenador de personas con temblor patoldgico”, J.L Pons,
E. Rocon y J.A. Miranda. Premio dotado con 15.000 Euros.

2005

Premio a la mejor comunicacion presentada en las XXVI Jornadas de Automética, seccion Bioingenieria, concedido
por el Comité Espaniol de Automatica (IFAC), por el trabajo “Un conjunto de herramientas portatiles para la valoracion




y el estudio de desordenes neuromotores”, presentado por F. Brunetti, A. Ruiz, E. Rocon, J.C. Moreno, A. Cullel, L.
Bueno, A. Forner-Cordero y J.L Pons.

2004  Socio fundador de Technaid S.L., empresa “spin-off’ del Instituto de Automatica Industrial, CSIC para la explotacion de
los resultados de investigacion en el ambito de las tecnoldgicas para la rehabilitacion y sanitarias.




